


•  OAOWFCの概要

•  主要な研究計画

•  昨年の進捗と今後の予定 
– 光軸調整




•  近赤外

– 0.9 – 2.5 um 

– Y,J,H,Ks‐band 
•  広視野撮像装置

– 0.95 × 0.95 sq.deg. 

•  自律観測




The OAO 0.9m Telescope 
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•  Short Period (P < 300 d) 
1.  Old popula?on 

–  5 to 10 Gyr 
–  Distribu4on reflects mass distribu4on 

2.  Distance measurement 
–  Period Luminosity Rela4on in K‐band 

3.  Bright & Brightest in the NIR 
–  3000 – 10000 Lsolar 
–  K=7.6 @ G.C., K=9.5 @ 20kpc　for p=180 days 



10.9.2  OAOWFC 進捗レポート 2007 

岡山91cm赤外望遠鏡による 
z=18 GRB残光の検出可能性


GRB残光の明るさ


91cm望遠鏡の感度


1000秒以内に観測
すれば検出可能！
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昨年度事業


•  制御 
–  dRub::Rinda を用いた分散処理系の構築 
– 望遠鏡、ドーム、エアコンの制御 

•  光軸調整 
– 主鏡横ずれ：<100um のズレを確認 
– 傾斜センサの製作：< 0.01 deg の精度を確認 

•  指向解析 
•  主鏡のアルミ蒸着 
•  主鏡面形状の測定 



Rinda の機能　　　　　


•  TupleSpace ：共用白板 
– 誰でも読める 
– 誰でも書き込める 

•  TupleSpace に接続している 
– 任意のデバイスのステータスを取得・監視 
– 任意のデバイスに命令を送ることができる 

•  Queue 機能、特定 Tuple の監視機能も備えてい
る 
–  FIFO 処理 
– イベント・ドリブン型処理 



光軸調整目標


•  主鏡光軸と、Cryostat 機
械軸中心（Cryostat 光学
系の光軸）を一致させる 

•  許容量 
– 距離：500um 以内 

– 角度：0.1 deg 以内
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傾斜計の出力変化:　5 days


0.01 deg.


温度ドリフトを補償すれば、目標精度をクリアできる




主鏡の横ずれマップ:  z < 75deg.
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500um
 ズレは公差より十分小さい




ポインティングエラー




今後の方針


•  傾斜計の調整追い込み 
•  制御ソフトウエア作りこみ 

•  光軸位置の決定→クライオスタット組立 

•  検出器駆動 

•  装置全体の組み上げ、試験調整 


